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РАЗДЕЛ 1. ИСХОДНЫЕ ДАННЫЕ И КОНЕЧНЫЙ РЕЗУЛЬТАТ 

ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

1.1. Цель изучения дисциплины (модуля) 

Изучение дисциплины «Основы программирования роботов и робототехни-

ческих систем» направлено на достижение следующих целей: 

• освоение знаний, составляющих основу научных представлений об ин-

формации, информационных процессах, системах, технологиях и моделях, при-

меняемых в робототехнических системах (РТС); 

• овладение умениями, направленных на применение полученных в ходе 

обучения знаний для программного проектирования систем управления роботами 

и робототехническими системами. 

 

1.2. Задачи дисциплины 

Основными задачами дисциплины являются: 

 изучение высокоуровневых архитектур управления роботов и РТС; 

 овладение методами написания алгоритмов управления и моделирования 

роботов и РТС; 

 формирование устойчивых навыков по применению методов проектирова-

ния программного обеспечения; 

 ознакомление студентов с историей и логикой развития программного обес-

печения роботов. 

 

1.3. Место дисциплины в структуре образовательной программы 

Дисциплина «Основы программирования роботов и робототехнических си-

стем» входит в состав Вариативной части Блока Б1. 

 

1.4. Перечень компетенций, которые должны быть реализованы в ходе 

освоения дисциплины: 

ПК-2: Способность проводить вычислительные эксперименты с использо-

ванием стандартных программных средств с целью получения математических 

моделей процессов и объектов робототехнических систем. 

ПК-3: Готовность участвовать в составлении аналитических обзоров и 

научно-технических отчетов по результатам выполненной работы, в подготовке 

публикаций по результатам исследований и разработок. 
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РАЗДЕЛ 2. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ И ТЕХНОЛОГИЯ ЕЕ 

ОСВОЕНИЯ  

 

2.1. Структура дисциплины, ее трудоемкость и применяемые образова-

тельные технологии 

Распределение фонда времени по видам занятий для очной формы обуче-

ния 

Наименование раз-

дела и темы 

В
се

го
 ч

ас
о
в
 

Виды учебной дея-

тельности, включая 

самостоятельную ра-

боту студентов и тру-

доемкость (в часах/ 

интерактивные часы) 

Коды составля-

ющих компетен-

ций 

Формы и вид кон-

троля освоения со-

ставляющих компе-

тенций (из фонда 

оценочных 

средств) 

л
ек

ц
и

и
 

л
аб

. 
р
аб

. 

п
р
. 
за

н
. 

са
м

. 
р
аб

. 
Раздел 1. Общие сведения о программировании роботов и РТС Тесты ФОС ТК-1 

Тема 1.1. Классифи-

кация языков про-

граммирования ро-

ботов и РТС 

12 2 - - 10 

ПК-2.З Текущий контроль. 

Тема 1.2. Среды 

программирования 

роботов и РТС 

14 2 4 - 8 

ПК-2.З, ПК-2.У, 

ПК-2.В, ПК-3.З, 

ПК-3.У, ПК-3.В 

Текущий контроль.  

Раздел 2. Языки программирования, используемые в программировании 

роботов и РТС 

Тесты ФОС ТК-2 

Тема 2.1. Объектно-

ориентированные 

языки программиро-

вания роботов и РТС 

14 4 - - 10 

ПК-2.З Текущий контроль. 

Тема 2.2. Языки про-

граммирования 

стандарта МЭК 

61131-3 

22 4 4 - 14 

ПК-2.З, ПК-2.У, 

ПК-2.В, ПК-3.З,  

ПК-3.У, ПК-3.В 

Текущий контроль. 

Раздел 3. Операционные системы управления роботами Тесты ФОС ТК-3 

Тема 3.1. Введение в 

операционные си-

стемы реального 

времени 

20 2 4 - 14 

ПК-2.У, ПК-2.В, 

ПК-3.З, ПК-3.У, 

ПК-3.В 

Текущий контроль. 

Тема 3.2. Принципы 

построения систем 

управления робо-

тами и РТС 

26 4 6 - 16 

ПК-2.У, ПК-2.В, 

ПК-3.З, ПК-3.У, 

ПК-3.В 

Текущий контроль.  

Экзамен (зачёт) - - - - - 

ПК-2.З, ПК-2.У, 

ПК-2.В, ПК-3.З,  

ПК-3.У, ПК-3.В 

ФОС ПА 

ИТОГО 108 18 18 - 72   
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РАЗДЕЛ 3.  ОБЕСПЕЧЕНИЕ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

3.1. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины 
 

3.1.1. Основная литература 

1. Денисенко В.В. Компьютерное управление технологическим процес-

сом, экспериментом, оборудованием [Электронный ресурс] / В.В. Денисенко. - 

Москва: Горячая линия-Телеком, 2013. – 608 с.– Режим доступа: 

 https://e.lanbook.com/book/5153 

2. Управление технологическими процессами в машиностроении: учеб-

ник для студ. вузов / В. Ц. Зориктуев [и др.]; под общ. ред. В. Ц. Зориктуева. - 

Старый Оскол: ТНТ, 2015. - 512 с. 

3. Изоткина, Н.Ю. Инновационные технологии управления в мехатро-нике 

и робототехнике: учеб. пособие [Электронный ресурс] : учеб. пособие / Н.Ю. 

Изоткина, Ю.М. Осипов, В.И. Сырямкин. — Электрон. дан. — Томск: ТГУ, 2015. 

— 220 с. – Режим доступа: https://e.lanbook.com/book/68263. 

 

 

3.1.2. Дополнительная литература 

1. Соснин О.М. Основы автоматизации технологических процессов и про-

изводств: учеб. пособие для студ. вузов / О.М. Соснин.- М.: Академия, 2007.- 240 

с. 

2. Бурукина И.П. Операционные системы реального времени: Учебное по-

собие, 2011 г. – Режим доступа на 21.01.2016 г.: 

 http://window.edu.ru/library/pdf2txt/985/74985/55270. 

 

3.2. Информационное обеспечение дисциплины  
 

3.2.1. Основное информационное обеспечение 

Старостин Б.А. Автоматизированные информационно-управляющие си-

стемы [Электронный ресурс]: курс дистанц. обучения по направлению подго-

товки бакалавров "Управление в технических системах" ФГОС3 (Инcт. АиЭП) / 

КНИТУ-КАИ, Казань, 2016. – Доступ по логину и паролю. URL: 

https://bb.kai.ru:8443/webapps/blackboard/execute/content/blankPage?cmd=view&co

ntent_id=_246281_1&course_id=_13385_1 

 

 

3.3 Кадровое обеспечение  
 

3.3.1 Базовое образование 

Ведущий преподаватель дисциплины должен иметь базовое образование, 

соответствующее профилю преподаваемой дисциплины, а также ученую степень 

кандидата наук или ученое звание доцента (старшего научного сотрудника). 

 

https://e.lanbook.com/book/5153
https://e.lanbook.com/book/68263
http://window.edu.ru/library/pdf2txt/985/74985/55270
https://bb.kai.ru:8443/webapps/blackboard/execute/content/blankPage?cmd=view&content_id=_246281_1&course_id=_13385_1
https://bb.kai.ru:8443/webapps/blackboard/execute/content/blankPage?cmd=view&content_id=_246281_1&course_id=_13385_1
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